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第一章 准备工作

1.1 准备工作

1.1.1 添加设备描述文件和库文件

库文件

设备描述文件

注：如若使用本公司产品时，所需的设备描述文件和库文件可以从官网下载或者

联系供应商提供。

当然也可以直接安装一个包文件，其中包含了库文件和设备描述文件。

包文件
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1.1.2 codesys 安装库文件

打开 codesys，点击工具，选择库存储。
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选择安装，找到目标文件目录，点击安装。
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库文件安装成功

1.1.3 codesys 安装设备描述文件

打开 codesys，点击工具，选择设备管理库。
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选择安装，找到目标文件目录，点击安装。



6

设备描述文件安装成功
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1.1.4 codesys 安装包文件

打开工具栏，选择 CODESYS Installer （注：新版本 codesys 软件上是 CODESYS

Installer，老版本的上面是包管理器）

打开如下界面，注意此时需要把 codesys 项目关闭，才能正常去安装包文件。
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点击安装文件，选择包文件所在位置选中需要安装的包文件，确认即可。

点击确定即可。

按照①、②的步骤来，即可安装成功。
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注：如果安装不成功有以下几个原因去排查：

①确认软件版本：确保你使用的 CODESYS Installer 版本与要安装的包文件版本

兼容。

②检查文件完整性：确认包文件没有损坏或不完整。如果文件是从网上下载的，

可以尝试重新下载。

③文件路径问题：确保包文件的路径中没有特殊字符或空格，尝试将包文件移动

到一个简单路径下，比如 C:\temp。

④权限问题：以管理员身份运行 CODESYS Installer。有时，权限不足会导致安

装失败。

⑤检查日志：查看 CODESYS Installer 的日志文件，寻找错误信息或提示。日志

文件通常位于 CODESYS 的安装目录下。

⑥更新 CODESYS：确保你的 CODESYS 和 CODESYS Installer 都是最新版本。旧版

本可能存在一些已知问题，可能在新版本中已经修复。

⑦依赖项：有些包文件可能依赖于其他库或包，确保这些依赖项已经安装。

1.1.5 codesys 新建标准工程

打开 codesys-点击文件-新建工程
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选择标准工程（Standard project），选择名称和存储位置，点击确定。

在设备列表中选择前面添加的 Decowell 设备 AX3000-8400-X，然后选 择所用

的编程语言，点击确定。
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工程创建成功
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点击 Device，通讯设置，扫描网络

点击扫描到的设备，确定即可。
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第二章 高速 IO 指令使用

2.1 本地高速计数器

2.1.1 指令列表

2.1.2 HSC_Counter

高速计数功能

2.1.2.1 指令格式
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2.1.2.2 输入变量

2.1.2.3 输出变量

2.1.2.4 参数类型

2.1.2.5 功能说明

本模块主要实现了高速计数的参数配置及高速计数的计数值、频 率、转速的

更新。其中，加减法计数只对单相或内部时钟计数起作用，A/B 相、CW/CCW 有自

己单独的加减计数模式。

使用步骤：

a：配置组态参数，以计数器 0配置 A/B 相单倍计数为例

首先 In0ConfigMode，In1ConfigMode 选择计数功能，设置值为 1，设置滤 波
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参数。

配置寄存器（Counter0Config）参数如下

例如计数器 0：Counter0Config bit3 = 0，bit2 = 0，bit1 = 0，bit0 = 1 选

择 A/B 相单倍计数功能。

b: 功能块 HSC_Counter 配置

选择通道，计数器 0；其他参数依据实际情况配置。

配置完成使能后，高速计数即可运行，并会周期更新计数器值，脉冲频率，旋

转速度

2.1.2.6 CodeSys 指令样例

四个计数器 A/B 相单相计数配置
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计数器指令使用

2.1.3 HSC_PresetValue

预置值写入

2.1.3.1 指令格式
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2.1.3.2 输入变量

2.1.3.3 输出变量

2.1.3.4 参数类型

2.1.3.5 功能说明

2.1.3.5.1 软件触发写入

支持计数器:0~3

这个方式下功能块 PresetValue 使能写入预设值。所谓的软件写入，就是由 PLC

进行写入。

使用步骤：

a：配置组态参数，以计数器 0为例

配 置 高 速 计 数 的 启 动 参 数 In0Configure 、 In1Configure 设 置 为 1 ，

Counter0Config bit4 = 0，bit5 = 0，为预置值软件触发方式。
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b：配置 HSC_PresetValue 功能块

功能块 HSC_PresetValue 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值

一致，运行 HSC_Counter 功能块，使能触发写入预设值。

2.1.3.5.2 外部触发写入

外部触发需要给相对应的 X5 或 X7 通道外部触发信号（上升沿或下降沿）

支持计数器:0~1

外部触发写入，是指当有外部触发信号时，写入预置值。

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0为例

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，In5Configure

设置为 2，Counter0Config bit4 = 1，bit5 = 0，bit6=0，bit7=0 为预置值外

部上升沿信号触发方式；

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，In5Configure

设置为 2，Counter0Config bit4 = 1，bit5 = 0，bit6=1，bit7=0 为预置值外

部下降沿信号触发方式。

b:配置 HSC_PresetValue 功能块

功能块 HSC_PresetValue 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值一致，

运行 HSC_Counter 功能块，当外部触发信号输入到 X5 时，使能触发写入预设值。

2.1.3.5.3 比较一致触发写入

支持计数器:0~1;且只能用单值比较做为触发源

比较一致触发写入，是指比较一致完成时，写入预置值，必须和比较一致指令联

动使用。

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0为例

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，
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Out0Configure 设置为 3，Counter0Config bit4 = 0，bit5 = 1，为预设值比较

一致触发方式。

b:配置 HSC_PresetValue 功能块

功能块 HSC_PresetValue 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值以及

HSC_CompareSingleValue 的 channel 值一致,运行 HSC_Counter 功能块，当计数

值达到 HSC_CompareSingleValue 功能块的比较值后触发 HSC_PresetValue 使能

触发写入预设值。

2.1.3.6CodeSys 指令样例

2.1.3.6.1 软件触发，单相计数
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2.1.3.6.2 外部触发，单相计数

上升沿外部触发：

下降沿外部触发：
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2.1.3.6.3 比较一致触发，单相计数
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2.1.4 HSC_TouchProbe

探针锁存功能

2.1.4.1 指令格式

2.1.4.2 输入变量

2.1.4.3 输出变量
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2.1.4.4 参数类型

2.1.4.5 功能说明

本功能块主要实现外部触发信号发生时刻，锁存计数器计数值的功能，上升沿触

发功能块执行，锁存完成后输出 Done 信号。

支持计数器:0~1

使用步骤：

2.1.4.5.1 上升沿触发

a:配置组态参数，以计数器 0配置 A/B 相单倍计数为例，

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，In5Configure

设置为 2，设置计数器 0 的 Counter0Config bit3 = 0，bit2 = 0，bit1 = 0，

bit0 = 1 为 A/B 相单倍计数功能，设置计数器 0的 Counter0Config bit5 =1 ，

bit4=1 为设置探针触发锁存值功能，设置计数器 0的 Counter0Config bit7 =0 ，

bit6 =0 为外部触发方式为上升沿。

b:配置 HSC_TouchProbe 功能块

功能块 HSC_TouchProbe 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值一致，

运行 HSC_Counter 功能块，当外部上升沿触发信号输入到 X5 时，使能触发会锁

存计数器计数值。

2.1.4.5.2 下降沿触发

a:配置组态参数，以计数器 0配置 A/B 相单倍计数为例，

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，In5Configure

设置为 2，设置计数器 0 的 Counter0Config bit3 = 0，bit2 = 0，bit1 = 0，

bit0 = 1 为 A/B 相单倍计数功能，设置计数器 0的 Counter0Config bit5 =1 ，

bit4=1 为设置探针触发锁存值功能，设置计数器 0的 Counter0Config bit7 =0 ，
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bit6 =1 为外部触发方式为下降沿。

b:配置 HSC_TouchProbe 功能块

功能块 HSC_TouchProbe 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值一致，

运行 HSC_Counter 功能块，当外部下降沿触发信号输入到 X5 时，使能触发会锁

存计数器计数值。

2.1.4.6 CodeSys 指令样例

上升沿

下降沿
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2.1.5 HSC_PulsewidthMeasure

脉冲宽度测量

2.1.5.1 指令格式

2.1.5.2 输入变量

2.1.5.3 输出变量

2.1.5.4 参数类型
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2.1.5.5 功能说明

本功能块主要实现计数器的脉冲宽度测量功能，外部触发有效时，读取

x0/x1/x2/x3 的脉冲宽度测量值。

支持计数器 0、1

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0配置脉宽测量为例，

配置高速计数的启动参数 In0Configure、In1Configure 设置为 1，In5Configure

设置为 4，设置 HSC_PulsewidthMeasure 的输入变量 ElectricalLevel 为 0，测

量高电平。

b:配置 HSC_PulsewidthMeasure 功能块

运行 HSC_PulsewidthMeasure 功能块，HSC_PulsewidthMeasure 功能块输出 Busy

为 True，当外部上升沿触发信号输入到 X5 时，一段时间后外部上升沿触发信号

消失，HSC_PulsewidthMeasure 功能块输出 Busy 为 False，Done 为 True，此时

HSC_PulsewidthMeasure 的输出变量 Value 为脉冲宽度值。

2.1.5.6 CodeSys 指令样例
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2.1.6 HSC_Sampling

计数器采样

2.1.6.1 指令格式

2.1.6.2 输入变量
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2.1.6.3 输出变量

2.1.6.4 参数类型

2.1.6.5 功能说明

本功能块主要实现计数器的采样功能，统计一段时间中的计数个数。HSC_Sample

在 HSC_Counter 使能后才能运行 。

2.1.6.5.1 软件触发写入

这个方式下功能块 HSC_Sampling 使能计数器采样。所谓的软件写入，就是由 PLC

进行写入。

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0为例

配置 Counter0Config bit9 = 0，bit8 = 0，为软件触发方式。

b：配置 HSC_Sampling 功能块

功能块 HSC_Sampling 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值一

致，且配置采样时间，运行 HSC_Samping 功能块。



29

2.1.6.5.2 外部触发写入

外部触发写入，是指当有外部触发信号时，计数器采样。

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0为例

配置 Counter0Config bit9 = 0，bit8 = 1，为外部触发方式;配置 Counter0Config

bit7 =0 ,bit6 =0 为上升沿触发（配置 Counter0Config bit7 =0 ,bit6 =1 为

下降沿触发）。

b:配置 HSC_Sampling 功能块

功能块 HSC_Sampling 的 Channel 设置值与 HSC_Counter 的 Channel 值一致，

且配置采样时间,当外部触发信号输入 X5 时，功能块 HSC_Sampling 启动，功能

块 HSC_Sampling 的输出变量 Value 值是采样的计数个数。

2.1.6.6 CodeSys 指令样例

2.1.6.6.1 软件触发写入
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2.1.6.6.2 外部触发写入

上升沿

下降沿
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2.1.7 HSC_CompareSingleValue

单值比较一致输出

2.1.7.1 指令格式

2.1.7.2 输入变量

2.1.7.3 输出变量
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2.1.7.4 参数类型

2.1.7.5 功能说明

本功能块主要实现本地计数器的设置比较一致输出，计数器启动后，配置比较值

要注意与当前值的大小，确保比较值可以被执行。计数器 0-3，触发

HSC_CompareSingleValue 功能块，硬件立即输出，Y0-Y3 相对应着 0-3 计数器，

不能自由选择，不存在延时，输出时间通过 HighLevelTime 设定，热复位和冷复

位后，保持上一次的比较值。

使用步骤：

a:配置组态参数，以计数器 0为例

配置 In0Configure、In1Configure 设置为 1；Out0Configure 设置为 3，为比较

一致输出功能。

b:配置 HSC_CompareSingleValue 功能块

设置功能块 HSC_CompareSingleValue 的 Channel 值与 HSC_Counter 的

Channel 值一致，且配置输出时间，运行 HSC_Counter 功能块，当 HSC_Counter

的 Value 值达到 HSC_CompareSingleValue 的 CompareValue 值时，触发

HSC_CompareSingleValue 功能块，会控制 Y0 进行输出。
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2.1.7.6 CodeSys 指令样例
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2.1.8 HSC_CompareMoreValues

多值比较一致输出

2.1.8.1 指令格式

2.1.8.2 输入变量

2.1.8.3 输出变量
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2.1.8.4 参数类型

2.1.8.5 功能说明

该功能块实现了计数器的比较一致输出功能。一个通道最大支持 100 个比较值的

配置

a：正向计数时，计数起始值必须小于第一个比较直，否则，第一个比较值将没

时间执行。

例：

[2000,4000,6000,8000,10000,12000,14000,16000,18000,20000]

b: 反向计数时，计数起始值必须大于第一个比较值，否则，第一个比较直将没

时间执行。

例：

[20000,18000,16000,14000,12000,10000,8000,6000,4000,2000]

c.本功能依赖于高速计数功能，开启计数器计数功能，进行比较。

d.计数器计数方向不允许改变，在设置计数器配置中的计数方向时，需要保持计

数与配置的方向一致（对于外部输入相，强制要求，以达到计数方向不允许改变

的目的）。

e.数组元素必须是正向逐渐增大或负向逐渐减小，中间不能出现相等

f.比较一致多次输出的时候，不能停止计数器或者预置值更新；否则会导致比较

错误。

g.冷复位和热复位后，保持上一次的比较值。
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2.1.8.6 CodeSys 指令样例
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2.2 本地高速 IO 配置

2.2.1 高速脉冲输出功能

2.2.1.1 指令列表

配置高速脉冲输出功能

2.2.1.2 CodeSys 指令样例

2.2.1.2.1 点动样例
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2.2.1.2.2 绝对运动样例

2.2.1.2.3 相对运动样例
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2.2.1.2.4 持续速度运动样例

2.2.2 PWM 输出功能

输入变量

名称 类型 注释

Enable BOOL 高电平

Port BYTE 输出端口

PulsePeriod UDINT 周期：完整方波的宽度；单位：12.5ns

PulseWidth UDINT 方波中高电平的宽度；单位：12.5ns

参数配置界面

结合脉宽调制 MC_PWM 指令使用，已 Y0、Y3 端子为例进行 PWM 脉宽调制输出，

配置如下图:
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第三章 PLC 基础信息模块使用

3.1 PLC 基础信息-准备工作

3.1.1 添加 Basis 库

使用该功能，需要在库管理器添加 Basis 库
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3.2 PLC 基础信息指令使用

3.2.1 Basis_InfoQuery

获取 PLC 基础信息

3.2.1.1 指令格式

3.2.1.2 输入变量
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3.2.1.3 输出变量

3.2.1.4 参数类型

3.2.1.5 功能说明

本模块实现 PLC 基础信息的持续访问。支持显示普通 EtherNet 口（PORT1）IP

及其子网掩码信息，系统时间，MAC 地址，网关信息以及时区信息。
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3.2.1.6 CodeSys 指令样例

3.2.2 Basis_IP_Config

PLC 的 IP、网关设置

3.2.2.1 指令格式

3.2.2.2 输入变量
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3.2.2.3 输出变量

3.2.2.4 参数类型

3.2.2.5 功能说明

PLC EtherNet 口 IP 地址、子网掩码以及网关地址设置功能，设置的 IP 地址、

子网掩码以及网关地址必须符合 IPv4 规则，否则将不能设置成功。

由于该型 PLC 只有一个 EtherNet 口（PORT1），设置 IP 时只能是该口，IP 设置

完成后，必须重启 PLC 才能生效；且，设置新 IP 地址时，codesys 软件将会断

网，功能块输出变量将不会有返回值。
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3.2.2.6 CodeSys 指令样例

3.2.3 Basis_Time_Config

PLC 的系统时间设置

3.2.3.1 指令格式
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3.2.3.2 输入变量

3.2.3.3 输出变量

3.2.3.4 参数类型
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3.2.3.5 功能说明

RTC 时间设置

 (1)TimeType 结构体

（2）系统时间设置范围：2000 年-2037 年，且是正确的日历时间，否则都不能

设置成功

（3）时区信息

支持的主要时区如下（如要使用未列出的时区，请咨询官方）：

亚洲（Asia）：

非洲（Africa）：

美洲（America）：
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欧洲（Europe）：

配置时区信息的格式如下：

 如配置中国时区：

Zoneinfo := ‘Asia/Shanghai’

 如配置 UTC 时区：

Zoneinfo := ‘UTC’

 如配置的时区系统不支持或者格式有误，功能块检测后将会报错。
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3.2.3.6 CodeSys 指令样例

3.2.4 Basis_GetCPUTemperature

获取 plc 的 CPU 的温度

3.2.4.1 指令格式

3.2.4.2 输入变量
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3.2.4.3 输出变量

3.2.4.4 参数类型

3.2.4.5 功能说明

本模块实现 PLC 的 CPU 温度的获取。

3.2.4.6 CodeSys 指令样例
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3.2.5 Basis_GetCPUUsage

获取 plc 的 CPU 的占有率

3.2.5.1 指令格式

3.2.5.2 输入变量

3.2.5.3 输出变量
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3.2.5.4 参数类型

3.2.5.5 功能说明

本模块实现 PLC 的 CPU 占有率的获取。

3.2.5.6 CodeSys 指令样例
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3.2.6 Basis_GetMemSize

获取 plc 的内存

3.2.6.1 指令格式

3.2.6.2 输入变量

3.2.6.3 输出变量
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3.2.6.4 参数类型

3.2.6.5 功能说明

本模块实现 PLC 的内存大小的获取。

3.2.6.6 CodeSys 指令样例
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3.2.7 Basis_GetMemUsage

获取 plc 的内存占有率

3.2.7.1 指令格式

3.2.7.2 输入变量

3.2.7.3 输出变量



56

3.2.7.4 参数类型

3.2.7.5 功能说明

本模块实现 PLC 的内存占有率的获取。

3.2.7.6 CodeSys 指令样例



57

3.2.8 Basis_GetCPUFrequency

获取 plc 的主频

3.2.8.1 指令格式

3.2.8.2 输入变量

3.2.8.3 输出变量
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3.2.8.4 参数类型

3.2.8.5 功能说明

本模块实现 PLC 主频的获取。

3.2.8.6 CodeSys 指令样例
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3.2.9 Basis_diagnosis

PLC EtherCAT/Modbus TCP 错误诊断

3.2.9.1 指令格式

3.2.9.2 输入变量

3.2.9.3 输出变量

3.2.9.4 参数类型
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3.2.9.5 功能说明

IEC 端驱动运行时的诊断接口，诊断的结果反馈到 PLC 的 LED 指示灯和数码管，

只支持 EtherCAT 和 ModbusTCP 的诊断。

3.2.9.6 CodeSys 指令样例

3.2.9.6.1 EtherCAT

PLC 通过网口连接 EX-1100 设备

代码：

运行 codesys，状态为 running
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运行时拔掉网线，状态为 error

3.2.9.6.2 ModBus-TCP 诊断

设置信息

通用中设置 PLC 的 IP 地址信息
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ModBus_TCP_Slave 中设置主站的 IP 地址信息

代码
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没有主站，运行程序，状态为 error

有主站，运行程序，状态为 running
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3.3 PLC 通讯指令使用

准备工作——添加 NetworkCom 库

3.3.1 TCP 客户端 TCP_Client

3.3.1.1 指令格式

3.3.1.2 输入变量
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3.3.1.3 输出变量

3.3.1.4 参数类型

3.3.1.5 功能说明

TCP客户端功能块，输入有效的IP及端口后，成功连接服务器，ConnectionHandle

将返回有效的连接句柄，后续基于 TCP 客户端的数据读写，依赖于客户端的正确

工作。

3.3.1.6 CodeSys 指令样例
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3.3.2 TCP 服务器连接 TCP_Connect

3.3.2.1 指令格式

3.3.2.2 输入变量

3.3.2.3 输出变量

3.3.2.4 参数类型

3.3.2.5 功能说明

TCP 服务器在监听到客户端连接请求后，打开 TCP_Connect 功能，接受客户端请

求，并连接。连接成功后，返回有效的连接句柄。
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3.3.2.6 CodeSys 指令样例

3.3.3 TCP 数据接收 TCP_Receive

3.3.3.1 指令格式
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3.3.3.2 输入变量

3.3.3.3 输出变量

3.3.3.4 参数类型

3.3.3.5 功能说明

TCP 服务器/客户端的数据接收功能块。
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3.3.3.6 CodeSys 指令样例

3.3.4 TCP 数据接收 TCP_Send

3.3.4.1 指令格式
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3.3.4.2 输入变量

3.3.4.3 输出变量

3.3.4.4 参数类型

3.3.4.5 功能说明

TCP 服务器/客户端的数据接发送能块。
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3.3.4.6 CodeSys 指令样例

3.3.5 TCP 服务器 TCP_Server

3.3.5.1 指令格式

3.3.5.2 输入变量
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3.3.5.3 输出变量

3.3.5.4 参数类型

3.3.5.5 功能说明

TCP 服务器，服务器打开成功后，将返回一个有效的服务器句柄，供后续的功能

块使用。

3.3.5.6 CodeSys 指令样例
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3.3.6 UDP 服务器/客户端 UDP_Peer

3.3.6.1 指令格式

3.3.6.2 输入变量

3.3.6.3 输出变量

3.3.6.4 参数类型

3.3.6.5 功能说明

UDP 服务器及客户端，在后续使用 UDP 通信时，必须通过该功能块打开 UDP 通信

功能。
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3.3.6.6 CodeSys 指令样例

3.3.7 UDP 数据接收 UDP_Receive

3.3.7.1 指令格式

3.3.7.2 输入变量
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3.3.7.3 输出变量

3.3.7.4 参数类型

3.3.7.5 功能说明

UDP 服务器/客户端的数据接收功能块。

3.3.7.6 CodeSys 指令样例
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3.3.8 UDP 数据发送 UDP_Send

3.3.8.1 指令格式

3.3.8.2 输入变量

3.3.8.3 输出变量
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3.3.8.4 参数类型

3.3.8.5 功能说明

UDP 服务器/客户端的数据接发送能块。

3.3.8.6 CodeSys 指令样例
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第四章 ModBus 库的使用

4.1ModBus库准备工作

4.1.1 添加库

注：在 modbus RTU/TCP slave 功能块和实时性要求较高的总线同时使用时，要

注意优先级及任务周期的设置。
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4.2 Modbus 指令使用

4.2.1 ModbusRTU_Config

硬件参数配置

4.2.1.1 指令格式

4.2.1.2 输入变量

4.2.1.3 输出变量
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4.2.1.4 参数类型

4.2.1.5 功能说明

本模块实现 Modbus RTU 的硬件端口参数配置及启动，目前只支持硬件端口 3，

即 Port = 3；该模块是其他 Modbus RTU 指令模块的前置指令，必须先调用该模

块初始化及配置硬件参数。

4.2.1.6 CodeSys 指令样例
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4.2.2 ModbusRTU_Master

ModbusRTU 主站功能

4.2.2.1 指令格式

4.2.2.2 输入变量

4.2.2.3 输出变量
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4.2.2.4 参数类型

4.2.2.5 功能说明

本模块实现 Modbus RTU 主站访问功能，支持功能码：0x01、0x02、0x03、0x04、

0x05、0x06、0x0F、0x10

modbus 一次可以访问的变量数量定义如下：

读线圈（0x01）线圈数量 1~2000（0x7D0）

读离散线圈（0x02）线圈数量 1~2000（0x7D0）

读保持寄存器（0x03）寄存器数量 1~125（0x7D）

读输入寄存器（0x04）寄存器数量 1~125（0x7D）

写单个线圈（0x05）

写单个寄存器（0x06）

写多个线圈（0x0F）线圈数量 1~1968（0x7B0）

写多个寄存器（0x10）寄存器数量 1~123（0x7B）

需注意：访问时，线圈、寄存器的数量上限也会受到从机的设置而定。

一次访问的变量数量超过上述值，则会报错。
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4.2.2.6 CodeSys 指令样例

以 16#01，ModbusRTU_Master 读线圈举例。

使用 Modbus Slave 作为从站。

a:配置 ModbusRTU_Config 和 ModbusRTU_Master 的变量参数

设置 Config 中的 Port、DataBits、StopBits、Parity、Baudrate 的参数，参数

需要符合要求；再设置 ModbusRTU_Master 的 SlaveID、Timeout、FunctionCode、

DataAddress、DataLength、DataPTR 的参数。

[注]ModbusRTU_Master 的 SlaveID 要和 modbus slave 中的 SlaveID 相同；

ModbusRTU_Config 中 的 相 关 变 量 参 数 要 和 modbus slave 的 相 同 ；

ModbusRTU_Master 的 FunctionCode 功能码要和 modbus slave 的相对应。

具体配置如下：
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modbus slave 从站写线圈，ModbusRTU_Master 读线圈，运行指令后，

ModbusRTU_Master 可读到数据。
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4.2.3 ModbusRTU_Slave

ModbusRTU 从站功能

4.2.3.1 指令格式

4.2.3.2 输入变量

4.2.3.3 输出变量

4.2.3.4 参数类型
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4.2.3.5 功能说明

本模块实现 Modbus RTU 从站功能，支持功能码：0x01、0x02、0x03、0x04、0x05、

0x06、0x0F、0x10；支持寄存器类型：线圈、离散寄存器、保持寄存器、输入寄

存器。

a. Modbus RTU slave 寄存器地址分配如下表：

其中输入寄存器和保持寄存器公用地址空间，访问时注意地址区域划分。

注：需注意：访问时，线圈、寄存器的数量上限也会受到从机的设置而定。

b. Modbus RTU 支持 HMI（如：屏）通信，通信地址如上寄存器地址所示

直接寻址：
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4.2.3.6 CodeSys 指令样例

4.2.4 ModbusTCP_Slave

ModbusTCP 从站功能

4.2.4.1 指令格式

4.2.4.2 输入变量
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4.2.4.3 输出变量

4.2.4.4 参数类型

4.2.4.5 功能说明

本模块实现 Modbus TCP 从站功能，支持功能码：0x01、0x02、0x03、0x04、0x05、

0x06、0x0F、0x10；支持寄存器类型：线圈、离散寄存器、保持寄存器、输入寄

存器。

a. ModbusTCP slave 寄存器地址分配如下表：

其中输入寄存器和保持寄存器公用地址空间，访问时注意地址区域划分。
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4.2.4.6 CodeSys 指令样例

4.2.5 ModbusTCP Master 的使用

4.2.5.1 添加 Ethernet 驱动器
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4.2.5.2 添加 Modbus TCP Master 设备

4.2.5.3 添加 Modbus TCP Slave 设备

4.2.5.4 配置 Slave 的从站地址为 PC 端主机地址，端口默认。
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4.2.5.5 配置 TCP 主站地址为 plc 的 IP 地址。

4.2.5.6 串口调试工具连接成功。
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4.3 串口自由协议使用

4.3.1 SerialCom_Open

串口打开

4.3.1.1 指令格式

4.3.1.2 输入变量

4.3.1.3 输出变量



94

4.3.1.4 参数类型

4.3.1.5 功能说明

串口打开。所有的串口操作必须在串口打开的功能块运行之后，才可执行。

4.3.1.6 CodeSys 指令样例
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4.3.2 SerialCom_Close

关闭串口

4.3.2.1 指令格式

4.3.2.2 输入变量

4.3.2.3 输出变量

4.3.2.4 参数类型

4.3.2.5 功能说明

关闭打开的串口

4.3.2.6 CodeSys 指令样例
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4.3.3 SerialCom_Read

串口数据读取

4.3.3.1 指令格式

4.3.3.2 输入变量

4.3.3.3 输出变量

4.3.3.4 参数类型

4.3.3.5 功能说明

串口数据读取
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4.3.3.6 CodeSys 指令样例

4.3.4 SerialCom_Write

串口数据写入

4.3.4.1 指令格式

4.3.4.2 输入变量

4.3.4.3 输出变量

4.3.4.4 参数类型

4.3.4.5 功能说明

串口数据写入
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4.3.4.6 CodeSys 指令样例
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第五章 指令错误码

名称 值 描述

ERROR_CODE_OK 0 正确，没有错误

ERROR_CODE_ERROR -1 系统错误

ERROR_CODE_FAIL 1 失败，未完全定义的错误

ERROR_LINUX_GPIO_ERROR 100 GPIO 配置错误

ERROR_LINUX_OPEN_ERROR 101 文件/设备打开错误

ERROR_LINUX_WRITE_ERROR 102 文件写错误

ERROR_LINUX_READ_ERROR 103 文件读错误

ERROR_LINUX_POLL_ERROR 104 poll 错误

ERROR_LINUX_POLL_TIMEOUT_ERROR 105 poll 超时

ERROR_LINUX_LSEEK_ERROR 106 lseek 错误

ERROR_LINUX_TASK_ERROR 107 task 错误

ERROR_LINUX_IOCTL_ERROR 108 ioctl 错误

ERROR_LINUX_CLOSE_ERROR 109 close 错误

ERROR_LINUX_SOCKET_ERROR 110 socket 错误

ERROR_LINUX_CONNECT_ERROR 111 connect 错误

ERROR_LINUX_CONNECT_TIMEOUT 112 connect 超时
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ERROR_LINUX_SELECT_ERROR 113 select 错误

ERROR_LINUX_BIND_ERROR 114 bind 错误

ERROR_LINUX_LISTEN_ERROR 115 listen 错误

ERROR_LINUX_ACCEPT_ERROR 116 accept 错误

ERROR_LINUX_SEND_ERROR 117 send 错误

ERROR_LINUX_SEND_TIMEOUT 118 send 超时

ERROR_LINUX_RECV_ERROR 119 recv 错误

ERROR_MEMORY_ERROR 120 内存分配错误

ERROR_LINUX_SETSOCKOPT_ERROR 121 setsockopt 错误

ERROR_CRC_ERROR 130 CRC 传输错误

ERROR_SPI_INIT_ERROR 200 SPI 初始化错误

ERROR_SPI_TRANSFER_ERROR 201 SPI 传输错误

ERROR_SERIAL_ERROR 210 串口设备异常

ERROR_SERIAL_READ_NONE 211 串口读取数据为空

ERROR_ILLEGAL_VALUE 301 值非法

ERROR_INPUT_PARAM_ERROR 302 输入参数错误

ERROR_CONFIG_PARAM_ERROR 303 配置参数错误

ERROR_PARAMETER_CONFLICTS 304 配置参数冲突
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ERROR_EX_IO_RETURN_ILLEGAL 400 EX_IO 返回码无效

ERROR_EX_IO_CRC_ERROR 401 EX_IO CRC 错误

ERROR_EX_IO_COMMAND_ERROR 402 EX_IO 命令码错误

ERROR_EX_IO_DEVICE_ID_INVALID 403 EX_IO 从机编号错误

ERROR_EX_IO_VENDOR_ID_ERROR 404 EX_IO 厂商 ID 错误

ERROR_EX_IO_PRODUCT_VERSION_ERROR 405 EX_IO 产品版本错误

ERROR_EX_IO_PRODUCT_MODEL_ERROR 406 EX_IO 产品型号错误

ERROR_EX_IO_CONF_INFO_ERROR 407 EX_IO 配置信息错误

ERROR_EX_IO_ANALYSIS_LOST 408 EX_IO 解析函数缺失

ERROR_EX_IO_NUMBERS_ERROR 409 EX_IO 组态检查，设备数量不一

致

ERROR_EX_IO_MODEL_ERROR 410 EX_IO 组态检查，设备型号不一

致

ERROR_EX_IO_OFFLINE 411 EX_IO 组态检查，有设备离线

ERROR_EX_IO_PROCESS_CTL_FAIL 412 EX_IO 过程数据控制失败

ERROR_EX_IO_LAST_CMD_FAIL 413 EX_IO 前次指令执行失败

ERROR_EX_IO_LAST_CMD_TIMEOUT 414 EX_IO 前次指令执行超时

ERROR_EX_IO_DEVICE_EXCEPTION 415 EX_IO 设备存在异常

ERROR_EX_IO_DEVICE_NONE 416 EX_IO 设备不存在

ERROR_COUNTER_CHANNEL_ERROR 500 HSIO 计数器通道错误
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ERROR_COUNTER_NOT_INIT 501 HSIO 高速计数未使能

ERROR_COMPARE_SORT_ERROR 502 HSIO 多值比较值排序错误

ERROR_EX_INTERRUPT_DISABLE 503 HSIO 高速 IO 外部中断未使能

ERROR_PULSE_AXIS_DATA_LOST 504 脉冲轴数据丢失

ERROR_MODBUS_HARDWARE_ERROR 600 MODBUS 硬件错误

ERROR_MODBUS_HARDWARE_NO_INIT 601 MODBUS 硬件未初始化

ERROR_MODBUS_CONNECT_ERROR 602 MODBUS 连接错误

ERROR_MODBUS_SLAVE_ID_INVALID 603 MODBUS 从机地址无效

ERROR_MODBUS_SET_RESPONSE_ERROR 604 MODBUS 设置超时错误

ERROR_MODBUS_FUN_CODE_INVALID 605 MODBUS 功能码无效

ERROR_MODBUS_READ_WRITE_ERROR 606 MODBUS 主机读写错误

ERROR_MODBUS_RECEIVE_ERROR 607 MODBUS 从机接收错误

ERROR_MODBUS_REPLY_ERROR 608 MODBUS 从机响应错误

ERROR_MODBUS_TCP_GET_IP_ERROR 620 MODBUS TCP 获取 IP 地址错误

ERROR_MODBUS_TCP_LISTEN_ERROR 621 MODBUS TCP listen 错误

ERROR_MODBUS_SELECT_ERROR 622 MODBUS TCP select 错误

ERROR_MODBUS_TCP_ACCEPT_ERROR 623 MODBUS TCP accept 错误
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第六章 版本修订说明

版本号 修订章节 修订内容 修订日期 修订人

V1.0 初版 2024/4 胡坤

V1.1 第四章 Modbus TCP Slave 的

添加

2024/6 胡坤
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